[Regolazioni semplificate] Asse Z, unita di regolazione carico pe- [Regolazioni semplificate] Asse Z, a cremagliera, montanti graduati

MCaratteristiche: il diametro pil grande dell'albero consente una capacita di carico maggiore. M Caratteristiche: Unita di regolazione a corsa lunga sviluppate per regolazioni dell'altezza durante le modifiche di configurazione che richi ) corse lunghe.
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Tipo [Materil |8 [Materiale | [0wezza | [MMateriale | [Mateae [ A
ZKST | Legadi | Anodizato | EN14125 _ |EN 1.4305) ENAC | Anodizzato | Vit difissaggio Codice componente Distanza percorsa | Capacita di Peso S
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